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附件3

ENJOY AI Online 3D 虚拟机器人地月计划活动规则

一、项目背景

拟仿真技术是一种可创建和体验虚拟世界的系统，让项目体验全面升级。

学生需要利用3DRobot虚拟平台，在线上模拟环境中完成规定任务，锻炼培养

分析能力、创新能力、问题解决能力等。

二、项目概要

2.1项目组别

项目分为小学组、初中组、高中组分别进行，使用相同主题地图，但地

图上任务难度和数量可能不同。

2.2项目主题

通讯技术的发展少不了通讯设备的基础建设，现如今即便是在空间站宇

航员们照样可以上网冲浪，甚至还可以用手机连接WIFI刷微博，看视频。ENJOY

AI Online 3D虚拟机器人主题为“地月计划”，选手要通过编程控制机器人，

完成穿梭于地球与月球2个场景，建设通讯设备，为设备寻找能源，最终实现

地月通讯计划。

2.3活动方式

采用线上虚拟方式进行，队伍由一名选手一名指导老师组成，通过自己

的账户进入虚拟环境，利用程序控制虚拟机器人完成项目。

2.4活动时间

开始活动后选手需要在2小时内完成编程。

三、活动内容及任务要求

3.1活动平台
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鲸鱼虚拟机器人

3.1.1下载地址：

鲸鱼机器人官网https://www.whalesbot.com/code

3.1.2安装环境要求：

适用于WIN10、WIN7 64位系统

显卡需兼容DX11，推荐独立显卡

推荐CPU Intel 3及以上版本。

3.1.3账户：

选手需提前注册ENJOY AI 系统（www.enjoyai.org），打开软件后点击“ENJOY

AI 账户”即可进入。

（登陆界面示意图）

3.2项目流程

每位学生都要通过自己的账户进行活动。活动期间教练、家长等成人不

得提供任何指导和说明。

活动前专用入口开放，活动当日准点选手输入专用邀请码进入。场地地

图同时开放。

3.2.1登陆：

登陆后的界面如下图所示。可在右边的练习场地进行活动前的学习和准
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备，并熟悉平台操作和活动所涉技术要点。其中练习场地包含了活动中所有

任务的技术要点，但出现位置、时机和具体元素可能有所不同。左边是已登

录账户对应的将要参加的链接，活动前准点开放即可登录进入。左下角为操

作指南文档。

活动及场地选择页面示意图

选择任一场地进入后，会有场地提示。

编程语言和界面
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3.2.2平台使用图形化编程语言。

未开始前平台提供程序的本地保存和打开功能。开始后此功能关闭。

练习模式编程界面示意图

四、活动场地与环境

地球基地示意图

月球基地示意图
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上图只是示意图。每一场活动的难度和任务位置有不同，一切以最终活

动场地图为准。在正式活动前会有练习场地公布，供选手熟悉活动任务。

五、项目规则

1.收集能源模块

场地道路上会随机出现能源模块，机器人触碰到一个能源模块得10分。触

碰能源模块后，模块会消失。

能源模块示意图

2.打开密码门

依次按下密码按键，正确则大门开启。密码可在场地内寻找。

密码门示意图

3.获取机械臂

能源模块
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机械臂形式：爪子/钻头，获得后，机械臂自动安装在机器人上。

机械臂示意图

4.启动信号塔

按下信号塔底座蓝色开关，信号塔启动（塔顶打开/信号线冲天而起），

地球先启动，月球后启动。

5.信息检索

场地上最多会出现4个信息检索器，识别检索器中的正确图片，撞击检索

器前蓝色按钮，表示确认。成功后可以打开大门（门的颜色与检索器图片底

色相呼应）。



7

信息检索器示意图

每个信息检索器上会轮流显示4张图片，其中只有1张是正确的（如图所示），

当机器人看到正确图片后前进按下启动开关，对应闸门就会打开，每识别成

功一个检索器得15分。识别错误则对应的闸门无法打开。

任务图片示意图

6.架设太阳能板

机器人触碰太阳能板前的按钮，使得太阳能板从闭合状态变为展开状态

视为成功打开太阳能板。

图片底色与闸

门颜色相同

启动开关
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架设太阳能板示意图

7.通过红绿灯

在某个路口处架设有红绿灯。机器人在绿灯情况下通过得30分。其他灯

通过不得分。

红绿灯示意图

8.前方学校

在某个路段上立有“前方学校”的标志，机器人慢速通过此标志得20分。

反之不得分。

按钮

闭合的太阳能板
展开的太阳能板
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“前方学校”标志示意图

9.躲避障碍

某个马路旁边堆有石头或有停止的汽车，机器人需从旁绕行，撞上扣分。

障碍示意图

10.充电站

机器人进入充电站内充电区域，停留充电3秒。
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充电站示意图

11.传送站/秘钥

地月基地各有一个传送站秘钥，拾取到传送站钥匙，才可乘坐传送站抵

达月球。在月球拾取钥匙后，可乘坐传送站抵达地球，两个基地传送站在机

器运行过程中，只能被各启动一次。

传送塔和秘钥示意图

12.采集矿石

机器人利用在地球基地获得的机械臂前往月球基地采集矿石放入车斗，
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带回地球。

采集矿石示意图

13.终点

机器人触碰到终点旗帜，时间停止，整场任务结束。

终点旗帜示意图

六、评分维度

活动时间内可反复调试并运行程序，选手可以通过右下方成绩提交按钮

随时提交成绩，或者机器人行进到终点区域后再提交成绩。两个小时内取最

高成绩（同分情况下用时少的在前）作为最终成绩。
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活动规则答疑：顾老师 18721979473


